Malfunktionerede diagnoser og eli- Bak- Og sensor system
mination...

problem diagnose Check
Intet display 1. Den elektroniske instal- 1. Check strom og installations
billede lation er ikke korrekt tilslutningen
installeret
Ingen lyd 1. Blokering af hojtaler 1. Fjern spaerringen i hojtalerne
2. Den elektroniske instal- 2. Undersog den elektroniske
lation er ikke korrekt installation
installeret 3. Udenfor sensor rakkevidde

3. Sensor reekkeviddens
maksimum er naet

Systematisk bip 1. Sensoren er faldet ud 1. Gen-installer sensoren i den
uden egentlig 2. Beskidt sensor korrekte position
grund 2. Rengor alle sensorer
Ukorrekt distan- | 1. Beskidt sensor 1. Rengor alle sensorerne
ce maling 2. Sensoren er ikke korrekt | 2. Check top/op position af
placeret sensoren
3. Sensoren er faldet ud 3. Gen-installer sensorerne til

korrekte position.

Husk altid at bakke med forsigtighed ved lav hastighed og vha.
spejlene.

Vores firma tager ikke ansvar for ulykker som er skyldet uforsig-
tig karsel eller ikke korrekt installation.
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2. | nogle tilfeelde — som f.eks. vist nedenfor — vil detektionsef-
fekten veere influeret

Karakteregenskaber/teknisk data

System egenskaber:

. Diverse tilgeengelige sensor typer

. Diverse tilgaengelige display’s

. Advarer farer ved lyd og afbild-
ning af distance til objekt

. Palidelig kvalitet

. Hver enhed, QC testet

Teknisk data:

. Spaending10~15V /DC
. Maksimal styrke: Pmax <5 W » |
1) Veer venlig at arbejde ud fra instruktionerne fra denne manual

. Drifts temperaturer: -40° C ~ 2) Detektionseffekten kan veere pavirket af vejrforholdene, eller

+ 800 C beskidte eller beskadigede sensorer
3) Forskellige objekter vil detekteres forskelligt
4) Dette system vil indikere approksimative afstande, men syste-
met bar ikke anvendes alene til vurdering af afstand og skal
ikke ses som en erstatning for et bakspejl

. Advarsels stemme: = 50 dB



Benyttelse

A. Detektions raekkevidde

0.0m 0.6m 0.9m 1.5m 2.5M

Ved 1,6 meter eller over vil der ikke forekomme nogen alar-
mering lyd men displayet vil indikere en approksimativ
distance.

Under 1,6 meter vil der forekomme et audio bip en gang pr.
sekund.

B. Opmaerksomhed ved brug
Opdagelses raekkevidden for forskellige objekter vil varierer

Forhindring Effektiv detektionsafstand
Metal pael <1m’ og afstanden er <2,5m
Bil <1,7m

Voksent menneske <1,2m

Soje af 0,4m*Im <1,0m

Installation

Installations diagram for 2-4 sensor parkerings-
sensorsystem

Vi anbefaler at enheder bliver monteret af en
professionel.

Far installation beder vi Dem om grundigt at
gennemlaese denne instruktions manual, for at
sikre at produktet vil blive monteret rigtigt, for at
opna den rigtige funktion af produktet.




Installation

Controller .-~
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Red wire to be connected 1o positive of reverse light(Red plug)

Black wiro to be connected to grcund on vehicle
Connect to the sensors

Connect to the speaker Connect to the display

Alarmerings tilstand

Sek- |Distance |Digital Lyd Bemaerk

tion |(m)

8 2,5<S —_— Ingen lyd Sikkerheds distance
7 1,6<5<2,5 |Real distance Ingen lyde |Sikkerheds distance
6 1,4<5<1,5 |Real distance 2 bip/ sek. | Opmaerksom

5 0,7<5<1,4 |Real distance 3 bip/sek. Opmaerksom

4 0,4<S<0,6 |Real distance 4 bip/sek. opmaerksom

3 0,4=S Real distance 4 bip/sek. Opmaerksom

2 0,3=S Real distance 6 bip/sek. Stop

1 S<0,3 0,0 6 bip/sek. Stop

B

1. Volume justerings kontakter tilgeengelig for visse typer af dis-
play. Kontakten kan veere placeret pa bagsiden af displayet,
pa siden eller i bunden af sensoren.

A. Drej kontakten opad eller til hgjre: display handtering, og
stemme alarmering.

B. Placer kontakten i midterst position: parkerings (distance) dis-
play fungerer, men ingen bak alarm.

C. Drej kontakten nedad eller til venstre: display og alarmtone
fungerer

2. Afstands stemme alarmering er mest optimal at benytte pa
engelsk.



Installation Installation

3. Dobbelt vinklet sensor installation A. Veelg en passende position for -
B R  Afbarst glas splinter bag sensorerne, sorg for at auto a A
o Lay d(;;!{ndl;é-hul roligt | dele og reservedaek ikke vil forstyr- % (WJ
T T ey e M e S ({ "Op” siden opad, den tynde re sensorerne i at fa det optimale L
= S— ~2° & side vendes op udsyn N s
____Sensor ledning [ —=HK B o
TR ensor

KofangeAr 1. Hullerne for L, M, M1, R

Den tykke siden vendes skal bores pa samme

nedad horisontale linje for hin-
& anden.
‘h ) : (0] (0]
Hvis H<0,6m, aksen for sensors ovre deekning 10~ - 15 B. Afstanden mellem sensorerne \ S
Hvis 0,6m<H<0,8m, aksen for sensorens vidde er er horisontal og jorden skal vaere mellem 50 ) =y —
Hvis 0,8m<H, aksen for sensors nedre daekning 5° — 10° —65cm. :

Den anbefalede afstand er 55

f. Installation af mikrocomputer G. Installation af display cm fra hver sensor.

C. Nar der kun kan fastsaettes 2 2. Fastseettelse af senso-
sensorer, er den anbefalede rer pa en flad/vertikal del
horisontale afstand mellem af kofangeren, for karetg-
disse pa mellem 60 — 80 cm. jer med buede kofangere

= skal vinklede adapterer
Vi g anvendes.
. . . u fiese =] ﬂ‘
Find en passen(:et@rplafcerlngl Skeermen kan placeres i \j ——
bagage;rurn_me;t or.stre:m ordele- foruden, ved instrument- JR. - ‘LJ i
rgn 093 grblnd edningerne som breettet, eller andre place- 60 80em apar
vist pa side 4. ringer som vil veere en pas-
Stremfordeleren kan fastmonteres sende poAlarmering tilstand Installation af 2 sensorer

med f.eks. Velcro.



Installation

E. Installation af sensorer

1. Placer detektorerne i hul-
lerne en af gangen og
hold dem forsigtigt.

Nar ledningerne skal ind-
saettes i bagagerums
omradet, sikker at sen-
sorledningerne ikke vil
veere i kontakt med hgj
tempererede kilder, sa-
som lydpotte, udstad-
ning ect., nar sensorer-

1. Veelg og marker placeringen for hul-
lerne til sensorerne. Far der bores,
undersgg omhyggeligt omrader bag
og over hullernes placering for
elektroniske installation ect..

Lav det indre hul roligt | Afbgrst glas splinter

- Sensor

Sensor ledning | .
i)

Kofanger -

e N . : v -
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1. Placer deekke eller tape 2. Bor herefter hul for hver sen- SRSy — :
over borings punkter. sor med hulskeerer ved at Hvis H<0,6m, aksen for sensors ovre dzekning 10°-15°
Brug en hultang eller en sikre at hullerne er boret lige Hvis 0,6m=<H<0,8m, aksen for sensorens vidde er er horisontal
syl for at m?rkere cen- og nejagtigt. Hvis 0,8msH, aksen for sensors nedre daekning 5° - 10°
trum af boringshul for Intet ansvar kan tages for ukor-
hver sensor. rekt boring eller installation.

2. Enkelt-vinklet sensor installation



